Chap 4 Vibrations forcées des systemes a 1 ddLL

4.7.5 Exercice 5

Soit le systeme de la figure 4.18, S = S,,, sin (wt).
1. Etablir I’équation différentielle du mouvement.
2. Déterminer la pulsation propre ainsi que le facteur d’amortissement
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Correction de I’exercice 5

Energie cinétique : T' = %mﬁ = My =m.

Energie potentielle : U = tka* = Ko=k.

Energie de dissipation :

1 1 . 2 .
D=ai+ 5o (#-80) = Co=(a+e)i + c S(t)

Equation différentielle du mouvement
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mi + kx4 (¢1 + ¢3) & = cowS,, cos (wt)
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T4+ —a+ (Cl+02)x': s cos (wt)
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De la forme :
i+ wir + 2\ = By

Avec : " g
=2 to : By = C2000m cos (wt)
m 2m m
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