Chap 4 Vibrations forcées des systemes a 1 ddLL

4.7.4 Exercice 4

Soit le systeme de la figure 4.17. Un déplacement S(t) = a cos (w t) est

imposé sur 'extrémité droite du ressort.
1. Etablir I’équation différentielle du mouvement.

2. Trouver en utilisant la notation complexe la solution permanente de

I’équation différentielle du mouvement.

3. Trouver la pulsation de résonance.
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Chap 4 Vibrations forcées des systemes a 1 ddLL

Equation différentielle du mouvement

0

d (9T U oD
dt \ 90 20 o0

MR20 + 2k R0 + 2cR*0 = 2k Rs(t)

eds 2k R? g+ 2¢R* ;. 2kRS,,
M R2 MR2™  MR?

cos(wt)

De la forme

6 + w2h + 200 = By(t)

2kRS,,
Bo= g

La solution est de la forme :

_ 2kRS,,
- MR2

cos(wt) = By, &Y avec : By,

0 =Ael @)
Avec :
2w
tan (0) = ——————
an (9) (—w? 4+ wp?)
B,

A(w) =

\/[(—uﬂ +we?) + 4)\2w2}

La pulsation de résonance est :

Wy = 1/ wp? — 22
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