Exercice 4: Application du critére de ROUTH

Commande des machines électriques

On donne le schéma bloc modélisant un systéme électromécanique asservi.

Q.1. Déterminer I’expression du gain permettant d’obtenir un systéme stable.
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Pour que le systéme soit stable, il faut que : Done 0< K, <0.17,
-20K, +2T,>0



